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Uwagi wstepne

Uwagi wstepne i zasady obliczen

Obszar zastosowania
Sikla ,Wytyczne statyczne” dla systemu mocowania siMetrix 46 umozliwia uzytkownikowi fatwy wybér i planowanie konst-
rukcji wsporczych. Podaje dopuszczalne nosnosci typowych konstrukgcji Sikla.

Podstawy i zasady obliczen

Projektowanie typowych konstrukgcji Sikla w stanach granicznych nosnosci i uzytkowalnosci opiera sie

na Eurokodzie 0i 3, DIN EN 1990:2021-10, a takze DIN EN 1993-1-1:2010-12 oraz zatgcznik krajowy DIN EN 1993-1-1 NA
i DIN EN 1993-1-3:2010-12 i DIN EN 1993-1-3 NA-2017-05.

W przypadku stanu granicznego nosnosci (ULS) wartosci charakterystyczne nosnosci komponentéw sg zmniejszone
o wspotczynnik bezpieczenstwa czedciowego V,,, = 1.25 zgodnie z rozdziatem 6.1 ,,0g6Ine”, DIN EN 1993-1-1:2010-12.

Stany graniczne nosnosci w kategorii STR/GEO sa weryfikowane zgodnie z normg DIN EN 1990:2021-10, rozdziat 6.4
»otan graniczny nosnosci”, zgodnie z rownaniem 6.8: E, <R .

Podstawa weryfikacji jest kombinacja oddziatywan w statych lub tymczasowych sytuacjach obliczeniowych (kombinacja
podstawowa) zgodnie z rozdziatem 6.4.3.2, wzér (6.10).

Czesciowe wspdtczynniki bezpieczenstwa Y, dla oddziatywan statych i ¥, oddziatywan zmiennych, a takze W, wartosci
kombinacji sa pobierane z tabeli A2..4(B) - Wartosci obliczeniowe oddziatywan (STR/GEO) - Grupa B.

Obowiazujg nastepujace zasady:
e Statycznym obcigzeniom statym G, takim jak cigzary rurociaggow, przypisuje sie czesciowy wspotczynnik
bezpieczenstwa Y, = 1.35
* Obcigzenia zmienne Q, takie jak dodatkowe sity tarcia F, = F, * W0 dla podpdr Sikla na powierzchni cynkowo-magne-

zowej profili montazowych siMetrix, ktére sg obliczane na podstawie ciezaru rury Fz i wspétczynnika tarcia statyczne-
go Y0 = 0.20 (elementy slizgowe i elementy bazowe Sikla). Tym zmiennym sitom wynikajacym z rozszerzania sig rury

przypisano czesciowy wspotczynnik bezpieczenstwa Y, = 1.5.

Dla tozysk slizgowych o wspodtczynniku tarcia statycznego p0 > 0,2 wymagane jest ponowne ustalenie nosnosci konstrukcji.

Weryfikacja stanéw granicznych uzytkowalnosci (SLS) w kategorii STR/GEO jest przeprowadzana zgodnie z norma
DIN EN 1990:2021-10, rozdziat 6.5 ,Stan graniczny uzytkowalnosci”, zgodnie z rbwnaniem:E, < C, gdzie C jest wartoscig
obliczeniowg stanu granicznego dla odpowiedniego kryterium uzytkowalnosci.

W przypadku konstrukcji Sikla kryterium uzytkowalnosci jest ugiecie i odksztatcenie. W tym przypadku weryfikacja
jest przeprowadzana na podstawie charakterystycznej kombinacji (6.14 b) w rozdziale 6.5.3 ,Kombinacja oddziatywan”.
W réwnaniu tym przyjmuje sie, ze czesciowe wspétczynniki bezpieczeristwa wynosza 1,0.

Dopuszczalne obciazenia

Okres$lone dopuszczalne obcigZenia odpowiadajg maksymalnym charakterystycznym obcigzeniom statym G,
i zmiennym Q,, biorgc pod uwage stany graniczne no$nosci i uzytkowalno$ci dla danej konstrukcji. biorgc pod uwage stany
graniczne nosnosci i uzytkowalnosci dla danej konstrukciji.

Woplyw potaczen na stany graniczne nosnosci i uzytkowalnosci jest uwzgledniany w modelach statycznych poprzez uwzgled-
nienie w obliczeniach nos$nosci i wiasciwosci sprezystych odpowiednich komponentéw.

Wartosci dopuszczalnych obcigzen spetniajg zatem jednoczesnie dowdd nosnosci granicznej i dowdd uzytkowalnosci. Od-
powiedni przyktad w kazdym przypadku jest wymieniony jako F, dop*
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Uwagi wstepne

taczenie z korpusem budowlanym

W przypadku mocowania za pomoca kotew lub przy tgczeniu z wbetonowanymi szynami, nalezy oddzielnie przeprowadzic¢
kontrole nosnosci dla stosowanego do tego celu produktu. W przypadku tagczenia z istniejacymi konstrukcjami stalowymi
nalezy osobno sprawdzi¢ jej wytrzymatosc oraz odpornos¢ na skrecanie. Ponadto, podczas montazu konstrukcji za pomoca
zestawu montazowego, nalezy upewnic sie, ze tarcie statyczne miedzy zestawem montazowym a wspornikiem spetnia
warunek p0 = 0,2 (klasa powierzchni slizgowej D).

O ile nie pokazano inaczej:

* kierunek sity F = 0$ podtuzna rury.

e Potfgczenia z betonem projektuje sie za pomoca kotwy typu AN Bz Plus M10 o fgcznej dtugosci 60mm (ETA-10/0259) w
betonie o klasie C20/C25 przy zachowaniu zasad konstrukcyjnych h_ > 1.5 i odlegto$¢ od krawedzi ¢ = 120 mm.

e Rozstawy osi okreslane sg przez elementy konstrukcyjne.

Wskazowki techniczne

Warunki montazu sg podsumowane na koncu niniejszej broszury — zwtaszcza dotyczace momentéw dokrecajacych,
rozstawu srub itp.

Nalezy przestrzegac¢ informaciji technicznych zawartych w odpowiednich arkuszach danych produktu dotyczacych
uzytkowania i zastosowania. Wskazane wartosci obcigzenia majg rowniez zastosowanie w przypadku korzystania z profili
nieperforowanych.

Techniki montazu siMetrix

Przydatnos¢ produktéw do ponownego uzycia
Produkty moga zosta¢ ponownie uzyte tylko wowczas, gdy nie zostaty przekroczone okreslone dopuszczalne obcigzenia,
a powiloka zabezpieczajaca nie zostata w zaden sposéb uszkodzona.

Wylaczenie odpowiedzialnosci

Niniejsza dokumentacja zostata przygotowana wytacznie do uzytku odbiorcy i w kazdej czesci stanowi wtasnos¢ firmy Sikla.
Wszystkie rysunki oraz informacje zostaty przygotowane zgodnie z nasza najlepsza wiedzg. Zdjecia i rysunki nie sg wigzace.
Nie ponosimy odpowiedzialnosci za btedy i braki w druku oraz ich konsekwencije.

Zastrzegamy sobie prawo dokonywania zmian i ulepszen konstrukcyjnych, zwtaszcza w mys| postepu technicznego,

bez powiadomienia.



Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Profil montazowy PRO 46

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46

Obcigzenie state Lo % op F, (O D
[mm] [kN/m] [kN]
500 13.86 6.93
q 750 9.23 6.92
< 1000 5.53 5.53
(O LTI 1000 556 =
A AN 2000 0.96 1.91
! L 2500 0.49 1.22

a, [kN/m]jako obcigzenie state dla odcinka L.

Obcigzenie punktowe Linex Py cop
[mm] [kN]

500 5.55

750 3.69

ff 1000 2.76

1500 1.83

- = 2000 1.20

L 1 2500 0.76

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2.

2 Obcigzenia punktowe L F o0
[mm] [kN]

500 3.46

us_, s , L3 750 2.77

J'FZ lE! 1000 2.07

1500 1.25

yay yat 2000 0.70

L 2500 0,45

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/3 i 2L/3.

L F

3 Obciazenia punktowe max 2,dop
[mm] [kN]

500 2.31

L4, L4 U4 LA 750 1.85

F lFZ lFZ 1000 1.38

1500 0.89

7~ pa 2000 0.50

| L 2500 0.32

F, [KN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/4, L/2 i 3*L/4.

Pojedynczy profil pod obcigzeniem statycznym
Uwzgledniono wage wtasng profili. Maks. ugiecie L/200.

4
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Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Profil montazowy PRO 46

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46-P

Obciazenie state b % F, 0,41

[mm] [kN/m] [kN]

500 11.76 5.88

q 750 7.83 5.87

Z 1000 4.69 4.69

TR RN 1500 1.92 2.89

N AN 2000 0.81 1.62

! L 2500 0.42 1.02

q, [kN/m]jako obcigzenie state dla odcinka L.

Obciazenie punktowe L F o
[mm] [kN]

500 4.71

750 3.13

le 1000 2.34

1500 1.55

yay = 2000 1.01

L T 2500 0.65

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2.

2 Obcigzenia punktowe _ F, o
[mm] [kN]

500 2.94

L3 Us . U3 — 235

F fz 1000 1.76

1500 1.06

= = 2000 0.60

I L | 2500 0.38

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/3 i 2*L/3.

L F

3 Obciazenia punktowe max 2. dop
(mm] [kN]

500 1.96

L4 L4 L4 | U4 50 157

rz F f:?- 1000 1.17

1500 0.76

7o yal 2000 0.43

| L | 2500 0.27

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/4, L/2 i 3*L/4.

Pojedynczy profil pod obcigzeniem statycznym
Uwzgledniono wage wtasng profili. Maks. ugigcie L/200.



Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja L

Lista materiatowa
1x Konsola montazowa AK 46-P
1x Konsola montazowa AK CC 46-P

E E 600
] l 900
=

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci L i L/2.

Obciazenie state b 200 400 600
e Gap |F, @Y dgp [F @D a4 |FG7D
mm] | [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN]
300 4.70 0.94 1.28 0.51 0.56 0.34
T 600 3.97 0.79 1.05 0.42 0.46 0.28
q, 900 3.31 0.66 0.89 0.36 0.39 0.23
L-m_ q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
-
Obcigzenie punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 200 400 600
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop
(mm] [kN] (kN] [kN]
T 300 0.51 0.26 0.17
E 600 0.42 0.21 0.14
] 900 0.35 0.18 0.12
—_— F, [kN] jako obcigzenie state w odlegiosci L.
| F L
Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 200 400 600
Hmax Fz, dop Fx‘ dop Fz, dop Fx‘ dop Fz dop Fx‘ dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T 300 0.36 0.07 0.19 0.04 0.13 0.03
E 600 0.30 0.06 0.16 0.03 0.11 0.02
] ?'E{ 900 0.26 0.05 0.13 0.03 0.09 0.02
—— F, [kN] ako obcigzenie stafe w odlegtosci L;
| F, [kN] jako zmienne obcigzenie w odlegtosci L.
- L
2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 200 400 600
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop
kN kN kN
L2 L2 (mm] [kN] (kN] [kN]
T - : 300 0.34 0.17 0.11
0.28 0.14 0.09
0.23 0.12 0.08

10/2024



10/2024

Wytyczne statyczne siMetrix

2 Obciazenia punktowe

Kierunek obcigzenia Z i X

Lo 200 400 600
Hmax Fz‘ dop. Fx, dop Fz‘ dop. Fx. dop Fz, dop. Fx, dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
L/2 L/2
T + 300 0.24 0.05 0.13 0.03 0.09 0.02
E E 600 0.20 0.04 0.11 0.02 0.07 0.01
J'/.lf< 5 900 0.17 0.03 0.09 0.02 0.06 0.01
F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2;
'; F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosei L i L/2.
- L
3 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
) Lo 200 400 600
Hmax Fz, dop Fz‘ dop Fz, dop
kN kN kN
L3 L3 _ L3 foom) K ke K
I - - : 300 0.24 0.13 0.08
E E £ 600 0.20 0.10 0.07
] | 900 0.17 0.09 0.06
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosai L, 2*L/3 i L/3.
| N
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 200 400 600
Hmax Fz‘ dop Fx, dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx. dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
7 |pB 8. L8, 300 | 018 | 0.04 | 010 | 0.02 | 0.06 | 0.01
E E E 600 0.15 0.03 0.08 0.02 0.05 0.01
5 K K 900 0.13 0.03 0.07 0.01 0.05 0.01
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*1L/3 i L/3;
'; F, [kN] jako zmienne obciazenia w odlegtosci L, 2L/3 i L/3.
= L

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.

Uzycie kotew musi by¢ dostosowane do lokalnych warunkéw.




Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Rama U

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46-P

2x Konsola montazowa AK 46-P

4x kacznik CN 46

Obciqienie state L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax qz‘ dop Fz‘ dop qz, dop Fz‘ dop qz‘ dop Fz, dop qz‘ dop Fz‘ dop qz, dop Fz‘ dop qz‘ dop Fz, dop
mm] | kN/m] | [kN] | [kN/m] | [KN] | kN/m] | [kN] | RN/m] | [kN] | [kN/m] | N] | kN/m) | (KN
300 596 | 298 | 298 | 298 | 1.95 | 292 | 1.11 | 222 | 0.61 | 1.53 | 0.37 | 1.12
T 600 596 | 298 | 298 | 298 | 1.94 | 291 | 1.10 | 2.20 | 0.60 | 1.51 | 0.37 | 1.11
q, 900 596 | 298 | 298 | 298 | 1.94 | 291 | 1.09 | 2.17 | 0.60 | 1.49 | 0.37 | 1.10
@) | & q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L. F, = (g, * L).
£ [P
_I." . 2 1
Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop
[mm] [kN] [KN] [kN] [KN] [kN] [kN]
T 300 2.98 2.61 1.81 1.36 0.93 0.68
E 600 2.98 2.60 1.81 1.35 0.92 0.67
) 1 & 900 2.98 2.59 1.80 1.34 0.91 0.67
- F, [kN] jako obciazenie stale w odleglosci L/2.
) [F5)
_I." . 2 .1__
Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T 300 248 | 0.50 | 2.03 | 041 | 1.41 | 0.28 | 1.09 | 0.22 | 0.87 | 0.17 | 0.64 | 0.13
F, 600 248 | 0.50 | 2.03 | 0.41 | 1.40 | 0.28 | 1.09 | 0.22 | 0.87 | 0.17 | 0.63 | 0.13
& qui & 900 182 | 0.36 | 1.75 | 0.35 | 1.40 | 0.28 | 1.08 | 0.22 | 0.86 | 0.17 | 0.63 | 0.13
= F, [kN] jako obcigzenie state w odleglosci L/2;
I‘_.@ r-?.il F, [kN] jako zmienne obciazenie w odlegtosci L/2.
L} L 1
2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop
s L3 [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T o 300 1.49 1.49 1.33 0.81 0.56 0.41
E F, 600 1.49 1.49 1.30 0.80 0.55 0.41
% l l & 900 1.49 1.49 1.30 0.80 0.54 0.40
— = F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci 2*1/3 i L/3.
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Wytyczne statyczne siMetrix

2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop. Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop. Fz‘ dop. Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop. Fz‘ dop. Fx, dop Fz, dop. Fx‘ dop.
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
Ls, Us , L3 300 | 1.24 | 0.25 | 1.24 | 0.25 | 1.11 | 0.22 | 0.76 | 0.15 | 0.49 | 0.10 | 0.31 | 0.06
F F 600 124 | 0.25 | 1.24 | 0.25 | 1.11 | 0.22 | 0.76 | 0.15 | 0.49 | 0.10 | 0.31 | 0.08
@) l /ﬁ l A& & 900 091 | 0.18 | 0.88 | 0.18 | 0.81 | 0.16 | 0.71 | 0.14 | 0.49 | 0.10 | 0.31 | 0.08
= F, [kN]jako obcigzenia state w odlegtosci 2L/3 i L/3;
I@;] fal F_[kN] jako zmienne obciazenia w odleglosci 2*L/3 i L/3.
L} L -
3 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
) Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop Fz, dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
Lid, L4 Lid Lid] 300 0.99 0.99 0.95 0.58 0.40 0.29
E E E 600 0.99 0.99 0.94 0.58 0.40 0.29
&) 1 l 1 & 900 0.99 0.99 0.91 0.57 0.39 0.29
— — F, [kN] jako obcigzenia stafe w odlegtosci 3*L/4, L/2 i L/4.
o
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop FZ, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop
[mm] [KN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
Lia, U, Lia, LA ] 300 | 0.83 | 0.17 | 0.83 | 0.17 | 0.73 | 0.15 | 0.55 | 0.1 | 0.38 | 0.08 | 0.28 | 0.06
E E > 600 0.83 | 0.17 | 0.83 | 0.17 | 0.73 | 0.15 | 0.54 | 0.11 | 0.37 | 0.07 | 0.27 | 0.05
% L’ K J,/"li 1 /’FPQ 900 0.61 | 0.12 | 0.59 | 0.12 | 0.55 | 0.11 | 0.48 | 0.10 | 0.37 | 0.07 | 0.27 | 0.05
F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci 3*L/4, L/2 i L/4;
I@ fa] F, [kN] jako zmienne obciazenia w odlegtosci 3*L/4, L/2 i L/4.
L} L -

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
Uzycie kotew musi by¢ dostosowane do lokalnych warunkéw.



Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Rama U

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46-P

2x Konsola montazowa AK 46-P

2x kacznik CN 46

Obciqienie state L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax qz‘ dop Fz‘ dop qz, dop Fz‘ dop qz‘ dop Fz, dop qz‘ dop Fz‘ dop qz, dop Fz‘ dop qz‘ dop Fz, dop
mm] | kN/m] | [kN] | [kN/m] | [KN] | kN/m] | [kN] | RN/m] | [kN] | [kN/m] | N] | kN/m) | (KN
300 286 | 1.43 | 142 | 142 | 092 | 1.39 | 0.52 | 1.03 | 0.32 | 0.80 | 0.21 | 0.64
- 600 283 | 142 | 140 | 140 | 0.92 | 1.39 | 0.52 | 1.03 | 0.32 | 0.80 | 0.21 | 0.64
900 280 | 1.40 | 1.39 | 1.39 | 0.92 | 1.38 | 0.52 | 1.03 | 0.32 | 0.80 | 0.21 | 0.64
qZ q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L. F, = (g, * L).
willll]ls
L
1 Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop
(mm] [kN] (kN] [kN] (kN] [kN] (kN]
- 300 1.43 1.42 1.07 0.76 0.56 0.42
E 600 1.42 1.40 1.07 0.76 0.56 0.42
- ‘ . 900 1.40 1.39 1.07 0.76 0.56 0.42
®) L F, [kN] jako obcigzenie state w odlegiosci L/2.
L
1 Obcigzenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop
[mm] (NI | RN | [kN] | [RN] | RN | [kN] | RND| O RNT|[KNT | RND | KN] | [KN]
- 300 0.90 | 0.18 | 0.90 | 0.18 | 0.65 | 0.13 | 0.42 | 0.08 | 0.30 | 0.06 | 0.23 | 0.05
E 600 0.90 | 0.18 | 0.90 | 0.18 | 0.65 | 0.13 | 0.42 | 0.08 | 0.30 | 0.06 | 0.23 | 0.05
| J,/Z?F ] 900 0.90 | 0.18 | 0.90 | 0.18 | 0.65 | 0.13 | 0.42 | 0.08 | 0.30 | 0.06 | 0.23 | 0.05
o) X [ F, [kN] jako obcigzenie state w odleglosci L/2;
F, [kN] jako zmienne obciazenie w odlegtosci L/2.
L
2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz dop Fz‘ dop Fz. dop Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- L3, L3, L3 | 300 0.71 0.71 0.64 0.42 0.32 0.25
E E 600 0.71 0.70 0.59 0.42 0.32 0.25
o & 900 0.70 0.70 0.59 0.42 0.32 0.25
= F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci 2*1/3 i L/3.
L
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Wytyczne statyczne siMetrix

L

F, [kN] jako zmienne obciazenia w odlegtosci 3*L/4, L/2 i L/4.

2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop. Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop. Fz‘ dop. Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop. Fz‘ dop. Fx, dop Fz, dop. Fx‘ dop.
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- L3 L3 | L3 300 0.56 | 0.11 | 0.56 | 0.11 | 0.50 | 0.10 | 0.36 | 0.07 | 0.26 | 0.05 | 0.20 | 0.04
E E 600 0.56 | 0.11 | 0.55 | 0.11 | 0.50 | 0.10 | 0.36 | 0.07 | 0.26 | 0.05 | 0.20 | 0.04
Z Zz
| | 900 0.55 | 0.11 | 0.55 | 0.11 | 0.50 | 0.10 | 0.36 | 0.07 | 0.26 | 0.05 | 0.20 | 0.04
% L VK@
= F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci 2*1L/3 i L/3;
L F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci 2°L/3 i L/3.
3 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop Fz, dop Fz‘ dop Fz, dop
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
Li4 L4 L4 L4 300 0.48 0.47 0.46 0.30 0.23 0.18
E = E 600 0.47 0.47 0.44 0.30 0.23 0.18
5 1 l 1 . 900 0.47 0.46 0.42 0.30 0.23 0.18
= L4 F_[kN] jako obciazenia stale w odleglosci 3"L/4, L/2 i L/4.
L
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hmax Fz‘ dop Fx. dop Fz, dop Fx‘ dop FZ‘ dop Fx, dop FZ, dop Fx‘ dop Fz‘ dop Fx, dop Fz, dop Fx‘ dop
[mm] [KN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- L4 L4 L4 L4 | 300 0.38 | 0.08 | 0.37 | 0.07 | 0.35 | 0.07 | 0.25 | 0.05 | 0.19 | 0.04 | 0.14 | 0.03
E E E 600 0.37 | 0.07 | 0.37 | 0.07 | 0.35 | 0.07 | 0.25 | 0.05 | 0.19 | 0.04 | 0.14 | 0.03
Z Z Z
| _ 900 0.37 | 0.07 | 0.37 | 0.07 | 0.35 | 0.07 | 0.25 | 0.05 | 0.19 | 0.04 | 0.14 | 0.03
@ LK LK LR
= = F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci 3*L/4, L/2 i L/4;

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
Uzycie kotew musi by¢ dostosowane do lokalnych warunkéw.
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Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Mocowanie wysiegnikowe w poziomie

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46-P

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci L i L/2.

2x Klamra taczaca SB 46
Obciazenie state L 200 400 600
B %, cop F, @ D %, qop F, @ Y %, cop F, @ b
[mm] [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN]
B L 100 | 10.20 2.04 3.06 1.23 1.44 0.87
150 13.78 2.76 4.46 1.79 2.21 1.32
200 16.17 3.23 5.52 2.21 2.82 1.69
300 19.17 3.83 6.99 2.80 3.74 2.24
: q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
Obcigzenie punktowe Kierunek obcigzenia Z
[ 200 400 600
B Fz. dop Fz‘ dop FZ‘ dop
(mm] [kN] [kN] (kN]
100 1.23 0.73 0.51
150 1.76 1.11 0.81
200 2.16 1.42 1.06
300 2.70 1.73 1.15
F_[kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L.
Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 200 400 600
B Fz dop Fx‘ dop FZ‘ dop Fx‘ dop Fz, dop FX. dop
[mm] [kN] (kN] (kN] (kN] [kN] [kN]
100 0.58 0.12 0.34 0.07 0.24 0.05
150 0.84 0.17 0.52 0.10 0.38 0.08
200 1.02 0.20 0.67 0.13 0.50 0.10
300 1.28 0.26 0.91 0.18 0.70 0.14
F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L;
F, [kN] jako zmienne obcigzenie w odlegtosci L.
2 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 200 400 600
B L B Fz, dop Fz‘ dop Fz‘ dop
U2 | L2 [mm] [kN] [kN] [kN]
100 0.74 0.45 0.32
& E 150 1.03 0.67 0.50
L l 1 200 1.23 0.85 0.65
I l 300 1.50 1.11 0.76
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Wytyczne statyczne siMetrix

2 Obciazenia punktowe

Kierunek obcigzenia Z i X

Lmax 200 400 600
B L B Fz, dop Fx, dop Fz. dop Fx, dop Fz‘ dop Fx‘ dop
L2 L2 [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
_ 1 100 0.35 0.07 0.22 0.04 0.16 0.03
R E E 150 0.49 0.10 0.32 0.06 0.24 0.05
A LA qui J‘;ﬁ; 200 | 059 0.12 0.41 0.08 0.31 0.06
=i | : 300 0.71 0.14 0.53 0.11 0.42 0.08
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L i L/2.
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
L 200 400 600
B Fz, dop Fz, dop Fz. dop
[mm] [kN] [kN] [kN]
100 0.52 0.32 0.23
150 0.72 0.48 0.36
200 0.86 0.60 0.46
! 300 1.03 0.78 0.57
F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosei L, 2°L/3 i L/3.
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
L. 200 400 600
B L B Fz, dop Fx, dop Fz, dop Fx, dop Fz‘ dop Fx‘ dop
U3, L3, U3 ] [N] [kN] [kN] [N] [N] [N]
100 0.25 0.05 0.16 0.03 0.11 0.02
‘ E R & 150 0.35 0.07 0.23 0.05 0.17 0.03
A l/'i l/'i L/'i 200 | 0.4 0.08 0.29 0.06 0.22 0.04
f : 300 0.49 0.10 0.38 0.08 0.30 0.06

F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*1/3 i L/3;

F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosai L, 2°L/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p0 = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100.
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Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Mocowanie wysiegnikowe w pionie

Lista materiatowa
1x Profil montazowy PRO 46-P

2x Klamra taczaca SB 46
Obciazenie state L 200 400 600
B %, cop F, @ D %, qop F, @ Y %, cop F, @ b
. B L [mm] [KN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
100 2.28 0.46 0.76 0.30 0.38 0.23
[ | % 150 2.80 0.56 1.00 0.40 0.52 0.31
iy H_l I I I I l 200 3.14 0.63 1.17 0.47 0.62 0.37
—— ‘ 300 3.56 0.71 1.42 0.57 0.79 0.47
T : q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
Obcigzenie punktowe Kierunek obcigzenia Z
[ 200 400 600
I B T L B Fz. dop Fz‘ dop Fz‘ dop
[mm] [kN] [kN] (kN]
| rz 100 0.30 0.18 0.13
| el _ 150 0.40 0.25 0.18
— Lo . 200 0.47 0.31 0.23
: 300 0.57 0.41 0.32
F_[kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L.
Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 200 400 600
. B L B F, dop F aop F, aop Fron F, cop Frcon
[mm] [kN] [kN] [kN] (kN] [kN] [kN]
| E’F 100 0.29 0.06 0.17 0.03 0.12 0.02
i A X 150 0.38 0.08 0.24 0.05 0.18 0.04
{ 4 : 200 0.45 0.09 0.30 0.06 0.22 0.04
i 300 0.54 0.11 0.39 0.08 0.30 0.06
F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L;
F, [kN] jako zmienne obcigzenie w odlegtosci L.
2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 200 400 600
B L B F oo F, o e
L2, L2 mm] (kN] kN] kN]
_ | £ £ 100 0.18 0.11 0.08
: | lz lz 150 0.23 0.15 0.12
- il _ 200 0.27 0.19 0.14
—— ' 300 0.32 0.24 0.19

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci L i L/2.
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Wytyczne statyczne siMetrix

2 Obciazenia punktowe

Kierunek obcigzenia Z i X

Lo 200 400 600
B L B F F F F F F
L2 L2 2, dop. x, dop. 2z, dop X, dop z, dop x, dop.
T [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
E E 100 0.17 0.03 0.11 0.02 0.08 0.02
J/,I; 1/,!—; 150 0.22 0.04 0.15 0.03 0.11 0.02
A ]
; i | 200 0.26 0.05 0.18 0.04 0.14 0.03
. "‘ - 300 0.30 0.06 0.23 0.05 0.18 0.04
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L i L/2.
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 200 400 600
& L B Fz dop Fz dop Fz dop
L3 L3 U3 ; ; :
[mm] [kN] [kN] [kN]
L E E E 100 0.13 0.08 0.06
1 l l l 150 0.16 0.11 0.08
s Al
i ik /| ] 200 0.19 0.13 0.10
I 300 0.22 0.17 0.14
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*1/3 i L/3.
3 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 200 400 600
B L . B F F F F F F
L3 L.lr3 U3 2z, dop. x, dop. 2z, dop x, dop 2z, dop x, dop.
r - T 1 [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
i . E E E 100 0.12 0.02 0.08 0.02 0.06 0.01
: I l}.li J’/f;] 1/5 150 0.16 0.03 0.11 0.02 0.08 0.02
A Al
i | | ] 200 0.18 0.04 0.13 0.03 0.10 0.02
1 300 0.21 0.04 0.16 0.03 0.13 0.03

F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*L/3 i &/
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosai L, 2°L/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100
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Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Wspornik T

Lista materiatowa

1x Profil montazowy PRO 46-P
1x Konsola montazowa AK 46-P
2x kacznik CN 46

Obciazenie state

[ 250 500 750

H oo 9, sop F, @b A, gop F, @D 9, sop F, @b
[mm] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
250 22.60 5.65 6.56 3.28 2.90 2.18
500 22.60 5.65 6.53 3.26 2.89 2.17
750 22.60 5.65 6.47 3.23 2.88 2.16
1000 22.60 5.65 6.39 3.20 2.85 2.14

q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.

Obciazenie punktowe

Kierunek obcigzenia Z

[ Lu=1m
Hmax Fz, dop
[mm] [kN]
250 2.83
500 2.83
750 2.76
1000 2.52

F_[kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2;
Obciazenie usytuowane osiowo £30mm.

Obciazenie punktowe

Kierunek obcigzenia Z i X

Lo L=1m
Hmax Fz, dop Fx. dop
[mm] [kN] [kN]
250 2.59 0.52
500 1.32 0.26
750 0.79 0.16
1000 0.55 0.11

F, [kN] jako obciazenie stafe w odlegtosci L/2; F, jako zmienne obciazenie w odlegtosci L/2;

Obcigzenie usytuowane osiowo +30mm.

Kierunek obciagzenia Z

(. 250 500 750

Hmax 2, dop 2z, dop z, dop
[mm] [kN] [kN] [kN]
250 1.64 0.82 0.54
500 1.63 0.82 0.54
750 1.62 0.81 0.54
1000 1.60 0.81 0.54

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci L.
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Wytyczne statyczne siMetrix

2 Obciazenia punktowe

Kierunek obcigzenia Z i X

L 250 500 750
- Hmax Fz, dop. Fx, dop. Fz. dop Fx, dop Fz‘ dop. Fx‘ dop.
[mm] (kN] (KN] [KN] [kN] [kN] (kN]
250 1.10 0.22 0.55 0.11 0.36 0.07
500 0.75 0.15 0.55 0.11 0.36 0.07
750 0.44 0.09 0.44 0.09 0.36 0.07
1000 0.30 0.06 0.30 0.06 0.30 0.06
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L.
3 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lo 250 500 750
s Hmax Fz, dop Fz, dop Fz. dop
[mm] [kN] [kN] [kN]
250 1.41 0.82 0.54
500 1.41 0.81 0.54
750 1.41 0.81 0.54
1000 1.41 0.80 0.54
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2.
3 Obciazenia punktowe Kierunek obcigzenia Z i X
Lo 250 500 750
MF LF E Hmax Fz, dop Fx, dop Fz, dop Fx, dop Fz‘ dop Fx‘ dop
L L [mm] [<NJ [NJ [NJ [kN] [N] [N]
250 1.10 0.22 0.55 0.11 0.36 0.07
500 0.50 0.10 0.50 0.10 0.36 0.07
- 750 0.30 0.06 0.30 0.06 0.30 0.06
1000 0.20 0.04 0.20 0.04 0.20 0.04

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosei L i L/2.

Tylko montaz stojacy.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dia sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/150.
Uzycie kotew musi by¢ dostosowane do lokalnych warunkéw.
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Wytyczne statyczne siMetrix

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Kotwione konsole montazowe

Lista materiatowa
1x Konsola montazowa AK 46-P
2x AN BZ plus M10 dt. 60 (beton C20/25)

Przestrzegaé min.
grubosci konstrukciji
oraz odstepow

od krawedzi

Obcigzenie state Kierunek obcigzenia Z

L 9%, cop F, (@,*L)
[mm] [kN/m] [kN]
200 14.71 2.94
400 4.29 1.71
600 1.73 1.04
800 0.89 0.71
1000 0.53 0.53

q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.

Obcigzenie punktowe Kierunek obciazenia Z
Lmax Fz. dop
[mm] [kN]
200 1.84
400 0.80
600 0.48
800 0.32
1000 0.23

F_[kN] jako obcigzenie state w odlegtosai L.

Obciazenie punktowe Kierunek obcigzenia Z i X

L F, o P cop
[mm] [kN] [kN]

200 1.59 0.32
400 0.78 0.16
600 0.48 0.10
800 0.32 0.06
1000 0.23 0.05

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L;
F, [kN] jako zmienne obcigzenie w odlegtosci L.

2 Obcigzenia punktowe Kierunek obcigzenia Z
Lmax Fz, dop
[mm] [kN]
200 1.23
400 0.55
600 0.33
800 0.22
1000 0.16

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2.
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Kierunek obcigzenia Z i X

2 Obciazenia punktowe

Linex Froon Fy don
[mm] [kN] [kN]
200 1.06 0.21
400 0.52 0.10
600 0.33 0.07
800 0.22 0.04
1000 0.16 0.03

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L i L/2.

3 Obciazenia punktowe

Kierunek obcigzenia Z

L. F, (@)
[mm] [kN]
200 0.90
400 0.42
600 0.25
800 0.17
1000 0.13

F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*1/3 i L/3.

Kierunek obcigzenia Z i X

3 Obciazenia punktowe

L Froon Fy don
[mm] [kN] [kN]

200 0.80 0.16
400 0.39 0.08
600 0.25 0.05
800 0.17 0.03
1000 0.13 0.03

F_[kN] jako obcigzenia state w odlegtosai L, 2°L/3 i L/3;
F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L, 2*1/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100.

Wartosci obcigzenia obowigzujg réwniez dla nastepujacych kotew:

VMU plus + VMU-A (5.8) M10
VMZ + VMZ-A 60 M10
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Notatki

sikla
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